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Die Erfindung betrifft einea selbstanlaufenden 
Synchronreluktanzmotor mit einem Stander, der 
eine Wicklung zur Eizeugung eines Drehfeldes auf- 
weist, einem Laufer, der drehbar in dem Stander ge- 
lagert ist, wobei der Laufer eine KurzschluBwick- 5 
lung fiir den Anlauf des Motors tragt und einen 
magnetisch leitenden Kem mit einer der Statorpol- 
zahl entsprechenden Zahl iiber den Umfang gleich- 
maBig verteilter ausgepragter Pole aufweist, von 
denen ein jeder mindestens eine sich in Langsrich- lo 
tung erstreckende fluBsperrende Nut besitzt, und mit 
im Laufer angeordneten Permanentmagneten. 

Es ist bercits bekannt, bei selbstanlaufenden Syn- 
chronreluktanzmotoren Sperren fiir den magnc- 
tischen RuB im Lauferkeni voizusehen, die eine 15 
gute Leituog des magnetischen Flusses in Langsrich- 
tung und eine Verkleinerung der Leitfahigkeit* fiir 
den magnetischen FluB in Quenichtung bewirken. 

Aus der Primarstromortskurve des Reluktanz- 
motors kann man leicht seine Starken und Schwa- 20 
chen erkennen. Diese Ortskurve ergibt sich fiir den 
Synchronlauf leicht, wenn man gemaB 
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/=1W + V 

den Langs- und Querstrom (la, It,) des Standers zu as 
dem gemeinsamen Primarstrom / zusammenfaBt. 
Hierbei bestimmt sich der Langsstrom zu 



in Richtung der positiven vertikalen Ordinate und 
um den Abstand 



Xd'Xq+ 

und der Querstrom zu 

V'Za 



sin (9?g — d) 



30 



cos (ipd — S) ' 



35 



Es bedeuten: V = Phasenspannung, R = Ohm- 
scher Widerstand einer Standerphase, d = Lastwin- 
kel (Winkel zwischen V und /^), Z^, = Schein- 
widerstande und Xj, = Reaktanzen einer Phase 40 
in Langs* und Quenichtung; <pd und q>q sind die 
Winkel zwischen R und X^^ bzw. Xq. 

EKe Ortskurve ist ein Kreis (Fig. 1), dessen 
Radius die GroBe 

V' {Xd - X,) 
HXq'Xd + m 

hat und dessen Mittelpunkt um den Abstand 



50 



KXd^Xq + R") 

in Richtung der positiven horizontalen Abszisse vom 
Urspningspunkt verschoben ist. 

Leistungsfaktor (Kosinus des Winkels tp zwischen 
V und 1) und Drehmoment (Projektion des Strom- 
zeigers / auf den Spannungszeiger V) konnen leicht 
dem Diagramm entnommen werden. Beide GroBen 
sind charakteristisch, um die Gute des Motors und 
besonders seine Ausnutzung zu beurteilen. 

Der optimale Leistungsfaktor wachst mit dem 
Verhaltnis {\ - X^j Xd)l{l + Xq} Xdi, das maxi- 
male Drehmoment (Kippmoment) mit der DifFe- 
renz (1 /Jifg — 1 / Jlfd). Man erkennt leicht, daB 
eine geringe Reaktanz X^ in Querrichtung im Ver- 
gleich zu einer groflen Langsreaktanz AT^ fiir eine 
Steigerung der beiden GroBen notwendig ist. Weiter- 
hin ist der Leistungsfaktor giinstig, wenn die Langs- 
reaktanz selbst groB ist. In diesem Falle riickt nam- 
lich der Kreis nahe an den Urspningspunkt. Sein 
Durchmesser wachst, wenn die Querreaktanz im 
Verhaltnis zur Langsreaktanz klein gewahlt wild. 

Zur Verminderung der Querreaktanz werden iib- 
licherweise in einer magnetischen Querachse des 
Laufers Spcmen fiir den QuerfluB angebracht. Im 
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einfachsteu Fall werden in Achsridrtung verlaufende In einer beyorzugten Ausfuhrungsform der Erfin- 
Aussparungen oder Synchronisiemuten aus dem dung warden die P«manentmagnete m den^^^ 
Lauferkem ausgeschnitten, so daB langs seines fluBsperren wirkenden Nuten angebracht, die m den 
auBeren Umfanies ausgepragte Pole verteilt sind. ausgepragten Pol^° Jj^^ 
Die Betriebseigenschaften eines solchen bekaiinten 5 nach innen erstredcen. Zusatelich konnen auch Ma- 
Motors sind jedoch noch sehr imgunstig. Die als gnete in den aaal verlaufenden Ansspamngen des 
Sperren dienenden Aussparungen mOssen namlich LSufcrs, den PoUucken, eingesetet werden. 
ekiereeits breit und tief sein, xaa hinreichend wirk- Da ein Permanentmagnet emen hohen magneU- 
sam zu scin. Dadurch wird aber andererseits auch schen Innenwiderstand aufweist, ist die Querreak- 
die magnetische Leitfahiekeit fiir den LangsfluB ver- to tanz sehr klein, und es ergibt sich em groSer Durch- 
schlechtert. Die Folge is't, daB optimaler Leistungs- messer der Stromortskurve. Der Motor zeichnet sidi 
faktor und Kippmoment nur gering sind, wie es aus darum in an sich bekannter Weise durch em hohes 
dem Kreisdiawamm in Fig. 1 bzw. aus der Strom- Kippmoment und einen guten Leistungsfaktor aus. 
ortskurve 20 in Fi g. 2 ersichtUch ist Beide GroBen werden jedoch durch die erflndungs- 
Eine wirksamere Verringerung des Querflusses er- is gemaBe Anordnung der Pennanentmagnete infolge 
gibt sich. wenn im LSuferkoiper zusatzUch zu den des zusatzlichea yom Pennanentmagnet erregten 
ieSianntc^ Aussparungen weitere HuBsperren vor- Feldes noch gfinstiger, denn durch die Pennanent- 
gesehen werden. Solche kSnnen in an sich bekann- magnete wird der magnetisAe FluB in der Quemch- 
ter Wdse Langsnuten sein, die in der Mitte der aus- tung weiterhin nodi erhebUch geschwacht, was zu 
geprSgten Pole angebracht sind und sidi radial nach =.o einer weiteren VergroBerung des Durchmessers der 
innen erstrecken. Das Betriebsveihalten dieses Mo- Stromortskurve entsprediend Ziffer22 der Fig. 2 

tors 1st giinstiger, wie aus dem Veriauf der Primar- fuhrt. , • a • a ^ i?i„ft.«^r«.n 

stromortekurve hervotgeht, welche in Fi g. 2 quaUta- Die Perramientmagnete sind m den Fl"6sperren 
tiv als Ortskuive 21 digestellt ist. f Ur den QuerfluB emgelegt und nehinen daher kemen 
Man hat auch bereits erkannt, daB die Betriebs- as zusatzlidien Raum in Ansprudi. Im Gegenteil, die 
dgensdiaften eines Rduktanzmotore noch weiter FluBsperren brauchen wemger breit gehalten zu wer- 
v^bessert werden kSnnen, wenn in semem Laufer den, so daB em ausreichender Eisajquerschnitt zur 
pS^ntmSete angeb^cht werden. Man erzielt unbehinderten Fiihrung des Lan^flusses zur Ver- 
dun eine St^ortskurve mit hohem Kippmoment fUgmig steht Es konnen sogar die Aussparungen 
und gutem Leistungsfaktor des Motors. Der gute 30 (PoUucken) ganz entfallea oder braudien nur wem- 
Ldstungsfaktor bedingt bei einem solchen Motor bei gcr tief zu sem. ^ 
dcidier Leistnng bzw. dddiem Drdunoment gegen- Der Motor kann mit beliebiger Pokahl ohne we- 
ISr Motoren ohne Pennanentmagnete dne ent- sentlidie Kostenerhohung hergestellt werfen, da in 
Sdi^dS»gere Stromaufnahme^ an sidi bei Reluktanzmotoren ohne Pemanent- 

Bei einSn ^kamiten Motor mit Permanent- 35 magnete im Rotor bekannter Weise zum Aufbau des 
mSsten besteht der Oufer aus abwedisehid auf- Laufers Bledie mit m ublicher Weise quer zur 
dSndeiJelegten magnetisierbaien und nidit magne- Lauferachse geschichteten Bledien verwendet wer- 
tiaerbaren Sdiiditen. Die Sdiichtungsriditung ver- den. , • , „- 

St paSld zur LSuferadise und zufmagnetisdien Die Erfindung wird an folgenden beispielswe.se 
Sgsadise. Dabei ist die Sdiiditung in der Polzone 40 an Hand der weiteren Zeidmungen besdineben; m 

auseespart und dort mindestens dn Permanoit- diesen zdgt , . . . , . . , . , .. , 

ma^iet in Sdiiditmigsriditmig. dh. in der magne- Fig. 3 erne perspektivische Ansicht des Mrs 
tis^en Langsadise wirkend angeordnet Durdi den eines erfindun^gemaBoi Motors, teils im Schnitt. 
Oder die Pemanentmagnete erhat man eine zusStz- bd dem eimgp Tede mcht dargestel sind, 
lidie Erregung in der Sngsadise wie bd dnem mit 45 Fig. 4 einen Sdinitt mi vergroBerten MaBstab 
Gldchstrooi enegtoi Laufer. Infolge der femer ge- durch einen Motor mit einean Laufer nach Fig. 3 
rmeen magnetisdien LdtfSbigkeit in der Qucrachse, und . „ ^ ^ l- j 

d h. querlurSdiiditungsrichtimg des Laufeis, wdst Fig. 5, 6, 7 und 8 Querschnitte versduedener 
der Motor ein hohes Kippmoment und dnen guten Ausfiihrungsfonnen des Ldufen mi verklemerten 
Leistungsfaktor auf 5° MaBstab. 

Alleitlines laBt sidi der bekannte Motor mit paral- Nach dm F i g. 3 und 4 umf aBt ein selbstanlaufen- 
lel zur Lauferachse gesdiiditeten Bledien nur in der Synduonreluktanzmotor 35 emen zylmdnschen 
zweipoliger Ausf iihrung wirtsdiaftUdi fertigen, ^h- Laufer 36, der auf emer Welle 37 befestigt und dreh- 
rend bei dner grSBeren Polzahl die Herstdlung sdir bar im S^der 38 gdagcrt 1st Der Stander 38 tragt 
kompliziert und teuer ist 55 eine vertdlte Wicklung, wie sie normalerweise bei 

Die Erfindung hat sich das Zid gesetzt, emen Induktionsmotorra verwendet wird, und 1st sche- 
selbstanlaufenden Syndironrduktanzmotor der dn- matisch so dargesteUt, daB vier umlanfende Pole39 
gangs genannten Gattung zu schaffen, der diese Be- gebUdet werden. Der Rotor 36 1st aus einer Reihe 
sch^nkung nicht kennt, sondem fiir bdiebige Pol- von Bledien gesduchtet und weist eme M^izahl 
zahlen einfach gebaut werden kann. Weiterhin soli 60 von in einem Abstand vonemander angeordneten 
der Motor nach der Erfindung einen mSglichst und ISngs des Laufenimfanges nahe semem AuBcn- 
groBen Unterschied zwischen den Reaktanzen m durchmesser vertdlten Widdungsnuten 43 dbhcher 
Langs- und Querrichtung haben. Ausfuhrung auf. 

Hierzu sieht die Erfindung vor, daB die Permanent- AuBerdem weist der Laufer 36 des Motors 35 an 
magnete so in dem Lauferkem angeordnet und aus- 65 sdnem Umfang in emem Abstand vonemander aa- 
eeifchtet sind. daB sie dem magnetischen QuerfiuB, geordnete und sidi m Langsnchtung erstreckende 
der in dem Kern zwischen den ausgepriigten Polen Aussparungen oder Vertiefungen 46 auf. durch 
erregt wird. entgegenwirken und diesen vermindem. welche ausgepragte Pole 45 gebildet werden. Bei 
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einer anderen Ausfiihrung konnen wirksame ausge- 
pragte magnetische Pole ohne Aussparangen an der 
Lauferoberflache durch gecignet enlworfene Sperren 
fur den FluB, wie sie in Fig. 5 gezeigt sind, gebii- 
det werden. Die Sperren fiir den Flufi haben einen 5 
hohen magnetischen Widerstand, der dem FluB ent- 
gegenwirkt. Sie sind in bekannter Weise so im Laufer 
angebracht, daB fiir den FluB im Innera des L'aufers 
Wage mit hohem magnetischem Widerstand und 
andere Wege mit geringem magnetischem Widerstand lo 
geschaflcn werden. In einem Abstand von 180^ el. 
einander folgende Teile der Querschnittsflache am 
Lauferumfang stellen fur den FluB einen Weg mit 
geringem magnetischem Widerstand dar und werden 
daher zu wirksamen ausgepragten Polen. Der vom 15 
Stander erregte FluB konzentriert sich in diesen Ge- 
bieten. So konnen in bekannter Weise wirksame 
ausgepragte magnetische Pole an einem zylindrischen 
Laufer besser durch die Verwendung von FluBsper- 
ren im Innem des Laufers entsprechend Fig. 5 ge- 20 
bildet werden als durch am Umfang und in einem 
Abstand voneinander verteilte Aussparungen. 

Wie bekannt, ward die Mittellinie eines ausge- 
pragten Pols Oder der Flache mit der FluBkonzen- 
tration die magnetische Langsachse genannt. Die 25 
magnetische Querachse ist um den elektrischen Win- 
kel90° zur Langsachse verdreht. In den dargestell- 
ten Lauferschnitten liegt die Langsachse 48 zwischen 
den FluBsperren 49. Die Querachse 50 ist auf dem 
halbcn Wege zwischen zwei benachbarten Langs- 30 
achsen ausgerichtet. 

Bei dem Motor nach Fig. 4 ist der Laufer 36, 
wie festgestellt, mit ausgepragten Polen 45 versehen, 
die zwischen den sich in Langsrichtung erstrecken- 
den und am Lauferumfang in einem Abstand yon- 35 
einander angeordneten Aussparungen 46 gebildet 
werden. Jeder ausgepragte Pol 45 enthalt ein Paar 
sich radial nach innen erstreckender Nuten 41. Diese 
Nuten 41 dienen in bekannter Weise zur FluBsper- 
rung und erstrecken sich vom AuBenumfang des 40 
Laufers nach innen. Das innere Ende einer jeden 
jeden dieser Nuten eines ausgepragten Pols ist durch 
eine Verbindungsnut 49 mit dem inneren Ende einer 
ahnlichen Nut in den benachbarten ausgepragten 
Polen auf jeder Seite verbunden, Wie in den Zeich- 45 
nungen daigestellt, ist jede Verbindungsnu^ zwei be- , 
nachbarten Polen gemeinsam. So bilden jede Ver- 
bindungsnut 49 und die beiden sich radial nach 
innen erstreckenden Nuten 41, die mit der Nut 49 
zusammenhangen, eine kontinuierliche FluBspene, 50 
die sich von der AuBcnffiche eines Pols zu der 
AuBenflache jedes benachbarten Pols erstreckt. 

Dicsc kontinuierlidien FluBsperren sind so ver- 
teilt, daB sie dem QuerfluB entgegenwirken, wah- 
rend sie fur die Ausbildung des LSngsflusses nur 55 
erne geringe Stoning bedeuten. 

In Fig. 3 sind die Wicklungsnuten 43, die radial 
verlaufenden fluBsperrenden Nuten 41, die Verbin- 
dungsnuten49 und die Aussparungen 46 geschragt 
gezeichnet, wodurch die Eigenschaften des Motors 60 
im asynchronen Betrieb in bekannter Weise verbes- 
sert werden. 

Nach der Erfindung sind nun Permanentmagnete 
55 in verschiedener Weise ira Laufer angeordnet und 
so verteilt, daB sie dem von den umlaufenden ma- 65 
gnetischen Polen des Standers erregten FluB in der 
Querachse entgegenwirken. Wie in Fig. 4 gezeigt, 
sind die MagneteSS in den Verbindungsnuten 49 
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und in den in Langsrichtung sich erstreckenden Aus- 
sparungen 46 so angeordnet, daB sie symmetrisch 
zur Querachse 50 wirken. Die Magnate 55 in unter 
einem Wmkel benachbarten Aussparungen 46 wir- 
ken mit entgegengesetzter Poiaritat, so daB die Ma- 
gnete in den Aussparungen abwechselnd mit radial 
nach auBen geiichtetem Nordpol und radial nach 
auBen gerichtetem Siidpol aufeinanderfolgen. Die 
Buchstaben N (Nord) und S (Sud) zeigen die Poiari- 
tat des radial nach auBen gerichteten Pols der Ma- 
gneteSS an. Im Betrieb wird der FluB eines um- 
laufenden Standerpols 39, der zwischen den Polen 
45 in den LUufer einzutreten sucht, durch die Ma- 
gnete55/V zuriickgedrangt. Der FluB, welcher aus 
der Lauferflache zwischen den Polen in einen Stan- 
derpol 39 einzutreten versucht, wird durch die Ma- 
gnete SSS zuriickgedrangt. Damit wird der HuB in 
der Querachse des Motors verringert Nach Erreichen 
der Synchrondrehzahl richtet sich der Laufer selbst- 
tatig so aus, daB die ausgepragten Pole 45 eine feste 
Kopplung mit den umlaufenden Polen des Standers 
eingehen. 

Permanentmagnete 55 a werden auch in den ra- 
dial verlaufenden fluBsperrenden Nuten 41 angeord- 
net. Diese Magnete sind so ausgerichtet, daB ihre den 
Magneten 55 in den Aussparungen 46 zugewandten 
Pole die gleiche Poiaritat haben wie die radial nach 
auBen weisenden Pole dieser Magnete. Bei dieser an 
Hand von Fig. 4 beschriebenen Ausfiihrung der 
Erfindimg enthalt im wesentlichen die gesamte kon- 
tinuierliche fluBsperrende Nut, die aus einer Ver- 
bindungsnut 49 und den beiden mit dieser verbunde- 
nen radial veriaufenden Nuten 41 gebildet wird, 
einen Pennanentmagnet. 

Die in Fig. 5 bis 8 dargestellten Laufer enthal- 
ten Permanentmagnete, die an verschiedenen Stellen 
des Laufers angebracht sind. In jedem Fall sind die 
Magnete so gerichtet, daB sie dem FluB in der Quer- 
achse des Laufers entgegenwirken. Diese Magnete 
wirken im wesentlichen in der gleichen Weise, wie 
es im Zusammenhang mit dem Laufer nach Fig. 4 
beschrieben wurde. In den Fig. 5 bis 8 sind die nor- 
malen Wicklungsnuten in jedem ausgepragten Pol 
durch die Bezugsnummer 53 bezeichnet. 

Bei dem in Fig. 5 gezeigten Laufer 57 fehlen die 
in Langsrichtung verlaufenden Aussparungen 46, um 
den LangsfluB auf einen groBten Wert zu bringen. 
Dagegen werden radial veriaufende fluBsperrende 
Nuten 41 und Verbindungsnuten 49 verwendet, die 
wirksame ausgepragte magnetische Pole bilden und 
zusammen mit den in den Nuten angeordneten Per- 
manentraagneten 55 den QuerfluB vermindem. Wie 
weiter oben ausgefiihrt, schaffen die Sperren in 
diesem Laufer einen ausreichenden magnetischen 
Widerstand fiir den FluB langs des einen Weges und 
bewirken, daB der Laufer wirksame ausgepragte 
magnetische Pole in den Querschnittsflachen in der 
Nahe der am weitesten auBen am Umfang gelegenen 
Teile der fluBsperrenden Nuten aufweist. 

In der in F i g. 6 gezeigten Konstniktion enthalten 
die ausgepragten Pole 45 des Laufers 60, die durch 
in Langsrichtung veriaufende Aussparungen 46 ge- 
bildet werden, keine Permanentmagnete. Permanent- 
magnete 55 sind jedoch in der fluBsperrenden Ver- 
bindungsnut 49 und den radialen Nuten 41 zur Ver- 
minderung des Querflusses vorgesehen. 

Bei der Konstniktion nach F i g, 7 sind die Per- 
manentmagnete des Laufers 65 sowohl in den sich 
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in Langsrichtung erstreckenden Aussparungen 46 wie 
in den fluBsperrenden Verbindungsnuten 49 und den 
radial verlaufenden Nuten41 angeordnet. Die in 
Langsrichtung sich erstreckenden Aussparungen 46 
erhalten Permanentmagnete mit veranderlicher 5 
Starke, um eine walilweise einstellbare Flufidichte 
im Luftspalt zu crzeugen. Die veriinderliche FluB- 
. dichte des Querachsenflusses kann Punkt fiir Punkt 
durch den entgegenwirkenden FIuB der Permanent- 
magnete angepaBt werden. Es k5nnen auch andere lo 
Funktionsverlaufe, z. B. dn sinusformiger, fur die 
Gestalt des Magnets zugrunde gelegt werden wie 
bei dem in Fig. 7 gezeigten abgestuften Magnet 66. 

Der Laufer 68 in der nach Fig. 8 ausgefiihrten 
Konstruktion tr'agt Permanentmagnete, die ebenfalls is 
in den sich in Langsrichtung erstreckenden bogen- 
formigen Aussparungen 69, in den fluBspenenden 
Verbindungsnuten 49 und den radialen Nuten 41 an- 
geordnet sind. Die Permanentmagnete 70 in den 
Aussparungen fiillen in diesem Fall jedoch die sich ao 
in Langsrichtung erstreckenden Aussparungen voll- 
standig aus. Die Aussparung bcnotigt durch die Ver- 
wendung von Permanentmagneten eine nur sehr ge- 
ringe Tiefe. Diese MaBnahme schaift einen groBt- 
moglichen Eisenquei^chnitt fiir den LangsfluB und 25 
bewirkt daher eine weitere Verstarkung dieses 
Flusses. Fig. 8 zeigt auch Permanentmagnete 71, 
die in den normalen Wicklungsnuten 53 in der Mitte 
der ausgepragten Pole zwischen den radial verlau- 
fenden fluBsperrenden Nuten 41 angeordnet sind. 30 
Dies ist ein zur weiteren Venninderung des Quer- 
achsenflusses gewahlter Schiitt. 

Bei alien in den Zeichnungen dargestellten Laufer- 
konstruktionen fiillt ein elektrisch leitendes, un- 
magnetisches Material den Ranm in den normalen 35 
Wicklungsnuten 43 und 53, in den in Langsrichtung 
verlaufenden Aussparungen 46 und den als FluB- 
sperren wirkenden Nuten 41 und 49, soweit dieser 
nicht von den Permanentmagneten eingenommen 
wird. Dieses elektrisch Idtende Material ist an den 40 
Enden des Laufers durch Kurzschlufiringe 75 ver- 
bunden und bildet in bekannter Weise eine Kurz- 
schluBlauferwicklung fiir den asynchronen Anlauf 
des Motors. 

45 

Patentanspruche: 

L Selbstanlaufender Synchronreluktanzmotor 
mit einem Stander, der eine Wicklung zur Eizeu- 
gung ernes Drehfeldes aufweist, einem Laufer, 50 
der drehbar in dem Stander gelagert ist, wobei 
der Laufer eine KuizsdiluBwicklung fur den An- 
lauf des Motors trSgt und einen magnetisch lei- 
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tenden Kern mit einer der Statorpolzahl entspre- 
chenden Zahl iiber den Umfang gleichmaBig ver- 
teilter ausgepragter Pole aufweist, von denen ein 
jeder mindestens eine sich in Langsrichtung er- 
streckende fluBsperrende Nut besitzt, und mit im 
Laufer angeordneten Permanentmagneten, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Perma- 
nentmagnete (55) so in dem Lauferkem (36) an- 
geordnet und ausgerichtet sind, daB sie dem ma- 
gnetischen QuerfluB, der in dem Kern zwischen 
den ausgepragten Polen (45) erregt wird, ent- 
gegenwirken und diesen vermindem. 

2. Selbstanlaufender Synchronreluktanzmotor 
nach Anspruchl, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Permanentmagnete in den den QuerfluB 
sperrenden Nuten des Rotors angeordnet sind. 

3. Selbstanlaufender Synchronreluktanzmotor 
nach AnspruA 2, bei dem sich die oder jede den 
QuerfluB sperrende Nut m jedem ausgepragten 
Rotorpol, vom AuBenmnfang des Laufers ge- 
sehen, nadi innen erstreckt und das inneie Ende 
dieser Nut mit dem inneien Ende einer den 
QuerfluB sperrende Nut eines benachbarten 
ausgepragten Pols durch dne Verbindungsnut 
verbxmden ist, um eine kontinuieriiche den Quer- 
fluB sperrende Nut zu bilden, die sich von der 
AuBenflache eines ausgepragten Pols zur AuBen- 
flache eines benachbarten ausgepragten Pols er- 
streckt, dadurch gekranzeichnet, daB im wesentr 
lichen in der gesamtcn kontinuieziichen den 
QuerfluB sperrenden Nut ein Permanentmagnet 
angeordnet ist 

4. Selbstanlaufender Synchronreluktanzmotor 
nach den Anspriichen 1 bis 3, bei dem zwischen 
benachbarten ausgepragten Polen am Rotor- 
umfang in Langsrichtung verlaufende, den 
QuerfluB sperrende Aussparungen vorgesehen 
sind, dadurch gekennzeichnet, daB Permanent- 
magnete in den genannten den QuerfluB sper- 
renden Aussparungen angeordnet sind. 

5. Selbstcmlaufender Synchronreluktanzmotor 
nach Anspnich4, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Permanentmagnete, die in den den QuerfluB 
sperrenden Aussparungen angeordnet sind, eine 
an ihrer radial auBeren Oberflache gemessene 
wahlbare, veranderliche Starke haben, um ein- 
stellbare FluBdichten in dem Luftspalt der 
Querachsen zwischen Stander und Laufer zu be- 
wirken. 



In Betracht gezogene Druckschriften: 
Deutsche Auslegeschrift Nr. 1 043 488; 
USA.-Patentschriften Nr, 2 733 362, 2 913 607. 



Hiexzu 1 Blatt Zeichnungen 



509 718/191 10.65 Q Bundcsdruckcrei Berlin 



ZEICHNUNGEN BLATT 1 



Nummer: i 1203 378 

Int. CL: H 02 k 

Deutsche Kl,: 21 d2 - 16 

Auslegetag: 21. Oktober 1965 




1 



T 




Honstanten Le/sh/ngrs 



ZBICHNUNOEN BLATT 1 



Nummer: ( /)3 378 

Intel.: H02k 

Deutsche Kl.: 21d2-16 

Auslegetag: 21. Oktober 1965 




S09 718/191 



